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1. 自动驾驶乘用车：利用车联网相关技术，对现有自动驾驶技术和运营手段进行优化。优化远程监管系统，优化安全员配置，降低运营成本，加速推进无人自动驾驶商业化落地进程。
主要技术指标要求：感知误差≤10cm；示范运营总行驶里程中自动驾驶行驶里程占比≥90%；平均脱离间隔里程≥200km；远程网络延时≤250ms。
2. 自动驾驶公交车：利用车联网相关技术，优化公交车实时感知能力，打造专属调度系统，降低人工接管频次，提升运营效率，为未来完全无人驾驶公交车规模化推广奠定基础。
主要技术指标要求：最高设计车速≥40km/h；停靠位置误差≤20cm；自动驾驶系统平均脱离间隔里程≥100km。
3. 自动驾驶专用车：利用车联网相关技术，开发可在指定区域内自动完成特定工作的专用车辆，如环卫车、自动巡检车等，并实现日常运行。降低人力成本，提升城市管理水平。
主要技术指标要求：最高设计车速≥20km/h；平均脱离间隔里程≥100km；网络时延≤20ms（5G通信环境下）；环境感知识别率≥98%（常见路况与障碍物）。
4. 自动驾驶轻卡：利用自动驾驶技术，针对支线物流场景开发适配的自动驾驶方案，提升运输效率，降低运营成本与安全风险，包括轻型载货汽车、微型载货汽车。
主要技术指标要求：平均脱离间隔里程≥100km；感知误差≤10cm；自动驾驶行驶里程占比≥90%。
5. 自动驾驶重卡：利用车联网相关技术，开发高快速路场景下的重卡网联自动驾驶方案，实现高速公路重卡单车自动驾驶或编队自动驾驶，并开展示范运行。提升物流安全性，降低运营成本，包括中型载货汽车、重型载货汽车。
主要技术指标要求：平均脱离间隔里程≥300km；规划建设路段5G/C-V2X通信网络综合覆盖率达100%；感知误差≤10cm；自动驾驶行驶里程占比≥90%。
6. 功能型无人车：利用车联网相关技术，开发可实现全场景无人驾驶作业，并完成各种服务功能的小型车辆（包括但不限于自动驾驶配送型、环卫型、售卖型、巡检型等），并实现日常运行。
主要技术指标要求：平均脱离间隔里程≥750km；感知误差≤5cm；防护等级不低于IP65（环卫型不低于IP55）；网络时延≤200ms，调度响应时间≤1s。
7. 园区物流优化：采用车联网相关技术优化封闭或半封闭园区货流运输系统，优化线路规划，提高货物运输效率，降低人力成本，提高作业精度及安全性，对区域动静态交通环境进行针对性治理。包括但不限于机场、港口、矿山等应用场景。
主要技术指标要求：感知误差≤10cm；车路直连通信500m时延≤100ms（特殊场景除外）；标准工况下一次自动对位成功率≥90%，位置误差≤20cm。
8. V2X协同驾驶交通优化：基于车联网相关技术，开发车载引导系统，实现各种道路车辆之间的信息共享，预测路段行车风险并进行适当引导，实现指定范围内事故率的降低及通行效率的提升。
主要技术指标要求：设计车速≥80km/h；侧方向感知精度≤0.5m，移动方向感知精度≤1m；绿波引导准确率≥90%。
9. 自动驾驶车辆综合服务保障平台：以“检测-诊断-维修-养护”全链条为核心，采用车联网相关技术，构建闭环运维体系。通过智能监测实时追踪，建立分级响应机制，确保高效处置。建立专业运营平台，实现工单智能分配、进度可视化管理。提升服务质量和运维效率，降低运营成本。
主要技术指标要求：远程指令响应≤0.8s；实时请求延迟≤3s；平台接入车辆能力≥300台，建设的服务站点≥3个，单站点可容纳停放车辆≥30台。
10. 陆空一体交通系统：采用车联网相关技术，建设综合性测试与验证平台，支撑智能网联汽车与低空飞行器协同发展，实现车辆与无人机在感知、通信、决策三个维度的全栈式协同验证。
主要技术指标要求：服务站点数≥3个；平台接入终端能力≥1000台。智能网联汽车感知误差≤10cm；自动驾驶行驶里程占比≥90%；远程网络延时≤250ms。低空飞行器可探测距离≥200m；探测时延≤300ms；通讯传输速率≥10Mbps；传输时延≤150ms。

